MODELO DE PLANO DE ENSINO

FICHA N°® 1 (permanente)

Disciplina: Controle Digital de Processos | Codigo: TE089
Natureza: ( ) obrigatéria (X) optativa Semestral (X) Anual () Modular ( )
Pré-requisito: ndo tem Co-requisito: ndo tem

Modalidade: (X) Presencial ( ) EaD ( )20% EaD

C.H. Semestral Total: 60 horas
C.H. Anual Total:
C.H. Modular Total:

PD:4 LB:00 CP:00 ES:00 OR:00
C.H. Semanal: 4 horas

EMENTA (Unidades Didaticas)

Teoria de controle por computador, reconstrugdo e quantizagdo, relagdo com sistemas em
tempo continuo (polos e zeros). Projeto de equivalentes discretos de controladores continuos,
aproximagdes backward, forward e tustin, selegdo do periodo de amostragem, o PID Digital.
Andlise de sistemas de controle digitais em malha fechada, estabilidade e critério de Jury,
margens de fase e de ganho, andlise de erros em regime permanente, sensibilidade a erros de
modelo. Controle por alocagédo de pélos, abordagem entrada / saida, lei de controle tipo RTS,
Controle por alocacao de polos, abordagem espaco de estados, amostragem de sistemas em
espaco de estados (inclui o caso com atraso de transporte), regulagdo por realimentacédo de
estado, observadores (estimadores) e realimentacao de saida.
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Chefe de Departamento:

Assinatura:

Legenda: Conf.Resolugao 15/10-CEPE: PD- Padrao, LB — Lab. CP — Campo, ES — Estagio OR -
Orientada



