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EMENTA

Andlise e modelagem de sistemas dinamicos: aspectos basicos de representacdo matematica e fisica,
representagao por grafos, introducao a identificacdo de sistemas.

PROGRAMA

— Introducdo a analise de sistemas dindmicos: conceituacdes, modelos.
— Modelagem e analise de sinais continuos nos dominios do tempo e da freqténcia.
— Modelagem e analise de sistemas lineares e invariaveis no tempo.
— Elementos de sistemas dindmicos a dois e quatro terminais.
— Representagao por grafo de sistema e por grafo de ligagdes.
— Analogias em sistemas fisicos.
—  Simulagédo computacional de sistemas dindmicos.
— Formulagao de equagdes de sistemas:
o método de redes,
o método da energia,
o método de grafos de ligacdes.
— Sistemas a parametros distribuidos.
— Modelagem experimental: introducao a identificagcao de sistemas.
—  Conceitos basicos de sistemas de controle para sistemas dinamicos.

OBJETIVO GERAL

O aluno devera ser capaz de representar um sistema dindmico de diferentes formas, analisando-o
adequadamente.

OBJETIVO ESPECIFICO

O aluno devera ser capaz analisar e modelar um sistema continuo nos dominios do tempo e da
frequiéncia. Devera também saber analisar sistemas a dois e a quatro terminais, e utilizar representagdes
por grafos de sistema e de ligagdes. O aluno devera conseguir formular as equagdes do sistema utilizando

diferentes métodos, e conhecer as bases da identificagdo de sistemas e dos sistemas de controle.

PROCEDIMENTOS DIDATICOS

A disciplina sera desenvolvida mediante aulas expositivo-dialogadas. Serdo utilizados os
seguintes recursos: quadro branco e, eventualmente, notebook e projetor multimidia, e

softwares especificos.
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FORMAS DE AVALIACAO
Duas provas parciais, a serem realizadas nas seguintes datas:
P1 —27/09/2016 (terca-feira) as 16h30
P2 - 29/11/2016 (terca-feira) as 16h30

Se a média aritmética entre as notas de P1 e P2 for igual ou superior a 40, o aluno tera direito de realizar
o exame final. Caso contrario, estara reprovado. Se essa média for igual ou superior a 70, o aluno estara
dispensado do exame final, e automaticamente aprovado (caso possua frequéncia minima de 75%).

Exame final — 15/12/2016 (quinta-feira)
Se a média aritmética entre a média de P1 e P2 e a nota do exame final for igual ou superior a 50, o aluno
estara aprovado. Caso contrario, estara reprovado.
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