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Disciplina: Laboratério de Instrumentacdo e Controle Cadigo: TE333
Natureza:
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EMENTA (Unidade Didatica)

Atividades praticas versando sobre os seguintes temas: Circuito de condicionamento de sinais de
sensores, circuitos elementares de controle e instrumentagéo, conversores D/A e A/D, modulagao PWM,
controladores P, Pl e PID, controle de sistemas com perturbagbes, compensacgao por avango e atraso de
fase.

PROGRAMA (itens de cada unidade didatica)

. Amplificadores Operacionais.

. Condicionamento de Sinais.

. Conversores D/A.

. Conversores A/D

. Modulagao PWM

. Andlise da Resposta Transitdria e em Regime Permanente de Sistemas de 12 22 Ordem
. Controlador Proporcional e Proporcional + Integral.

. Controlador PID.

. Resposta em frequéncia de sistemas de 12 e 22 Ordem.
10. Compensacéao por Atraso de fase.

11. Compensacéo por Avango de fase

12. Compensacao por Avancgo-Atraso de fase
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OBJETIVO GERAL

Projetar e analisar circuitos eletrénicos e instrumentos de medidas de grandezas elétricas, para que o
aluno possa consolidar conceitos teéricos apresentados nas disciplinas afins.

OBJETIVO ESPECIFICO

Montar circuitos elétricos usando fontes (fontes DC, geradores de fungdes, amplificadores operacionais,
resistores, indutores e capacitores) e efetuar medidas usando softwares de simulacdo de eletrénica.
Analisar os resultados e compara-los com valores teéricos

PROCEDIMENTOS DIDATICOS

A disciplina sera desenvolvida por meio de aulas semanais de forma assincrona mediante leitura das
notas de aula, e a realizacdo dos experimentos enviados aos alunos. Os conteddos ministrados seréo
enviados previamente as aulas aos alunos. Cabera ao estudante pesquisar na web contelddos
complementares as notas de aula caso sinta necessidade. O Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA)
sera a plataforma Microsoft© TEAMS, disponivel gratuitamente para todos os estudantes com registro
ativo na UFPR, para disponibilizacdo de atividades e eventuais reunides em tempo real. Os participantes




serdo orientados a enviar suas duvidas antecipadamente por escrito para o professor através de canal de
e-mail institucional da UFPR, a ser divulgado, sendo a resposta do professor preferencialmente realizada
em Reunido Virtual. Serao utilizados os seguintes recursos: notebook, softwares, audiovisuais, salas de
chat e sites da internet.

As atividades assincronas serdo do dia 20/09/2021 até o dia 13/12/2021, todas as segundas e quartas-
feiras, das 15h30 até 17h30. Portanto, da carga horaria total, serdo 30 horas de aulas assincronas. A
carga horaria semanal sera de 4 horas assincronas

FORMAS DE AVALIAGAO

Estao previstas 10 (dez) atividades experimentais, ao final de cada experimento o roteiro preenchido com
os dados obtidos na atividade deverdo ser enviados até as 23:59 do dia informado na pagina da
disciplina. A entrega do exercicio computara também a frequéncia na disciplina. A nota maxima de cada
exercicio sera 10 caso esteja correto.

Exercicios ndo entregues no prazo receberdao nota zero e a frequéncia ndo sera computada para a aula
correspondentes ao experimento.
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