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EMENTA (Unidade Didatica)

Teoria de controle por computador, reconstrugdo e quantizagao, relagao com sistemas em tempo continuo
(polos e zeros). Projeto de equivalentes discretos de controladores continuos, aproximagdes backward,
forward e tustin, selegao do periodo de amostragem, o PID Digital. Analise de sistemas de controle digitais
em malha fechada, estabilidade e critério de Jury, margens de fase e de ganho, analise de erros em
regime permanente, sensibilidade a erros de modelo. Controle por alocagao de polos, abordagem entrada
|/ saida, lei de controle tipo RTS. Controle por alocagdo de polos, abordagem espacgo de estados,
amostragem de sistemas em espaco de estados inclui o caso com atraso de transporte, regulagao por
realimentacao de estados, observadores, estimadores e realimentagao de saida.

PROGRAMA (itens de cada unidade didatica)

Introducgao;

Sistemas de Controle em Tempo-Discreto;

Aproximagéao Digital de Controladores Continuos;
Dindmica de Sistemas em Tempo-Discreto e Amostragem;
Sistemas de Controle em Malha Fechada;

Projeto de Sistemas de Controle em Espaco de Estados
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OBJETIVO GERAL

O aluno devera ser capaz de compreender a importancia da analise e projeto de
sistemas digitais de controle como uma alternativa aos sistemas classicos de controle.

OBJETIVO ESPECIFICO

O aluno deverd ser capaz realizar a analise de sistemas digitais de controle, projeto de controladores
tipo PID e alocagéo de poélos usando abordagens com modelos fungao de transferéncia e espaco de
estados.




PROCEDIMENTOS DIDATICOS

A disciplina sera desenvolvida mediante aulas expositivo-dialogadas quando serdo
apresentados os conteudos curriculares tedricos. Algumas atividades de simulagéo e
implementacédo em laboratério séo realizadas. Ser&o utilizados os seguintes recursos: quadro
de giz, notebook, projetor multimidia e softwares especificos.

FORMAS DE AVALIAGAO

* Duas provas individuais, com peso 50%, realizadas em classe no meio e no final do semestre.

* Opcionalmente, podera ser oferecida uma atividade extra relacionada com a implementagao pratica de
sistemas de controle, a ser realizada ao longo do semestre. Neste caso, cada uma das duas provas tera
peso 35% e a atividade extra tera peso 30%.

A nota final define se o aluno precisa fazer uma prova final ou ndo, conforme regras da universidade.
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