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EMENTA (Unidades Didaticas)

1. Introdugdo. 2. Revisdo de conceitos fisicos em estabilidade. 3. Modelagem dindmica de um
sistema elétrico de poténcia para estudos de estabilidade angular a grandes e pequenas
perturbacdes. 4. Estabilidade angular a grandes perturbacoes. 5. Estabilidade angular a
pequenas perturbagoes. 6. Projeto e sintonia de estabilizadores de sistemas de poténcia.

PROGRAMA (itens de cada unidade didatica)

1. Introducgdo: 1.1 Definicao e classificagdo de sistemas elétricos de poténcia; 1.2 Estabilidade
angular a grandes e pequenas perturbacdes. 2. Revisao de conceitos fisicos em
estabilidade: 2.1 Introducdo; 2.2 Modelos dindmicos e representacao matematica; 2.3 Espaco
de estados e sistemas de equacgoes diferenciais de primeira ordem; 2.4 Pontos de equilibrio; 2.5
Definicao de estabilidade; 2.6 Conceitos de sistemas lineares e ndo lineares; 2.7 Linearizagao.
3. Modelagem dinamica de um sistema elétrico de poténcia para estudos de
estabilidade angular a grandes e pequenas perturbagoes: 3.1 Modelagem do gerador
sincrono - equacOes swing e equagles elétricas; 3.2 Modelagem do regulador de tensdo; 3.3
Modelagem da turbina e do regulador de velocidade; 3.4 Modelagem da rede de transmissao e
das cargas; 3.5 Modelagem matematica de um sistema de uma maquina contra o barramento
infinito; 3.6 Modelagem matematica de sistemas multimaquinas. 4. Estabilidade angular a
grandes perturbacgdes: 4.1 sistemas pré-falta, em falta e pds-falta; 4.2 método indireto; 4.3
exemplos. 5. Estabilidade angular a pequenas perturbacoes: 5.1 Calculo de pontos de
equilibrio do modelo dindmico de sistema de poténcia; 5.2 Técnicas de linearizagdo; 5.3 Analise
da resposta do sistema a pequenas perturbacOes; 5.4 Técnicas de analise; 5.5 Efeito do
controle de excitagao sobre a estabilidade. 6. Projeto e sintonia de estabilizadores de
sistemas de poténcia: 6.1 Sinais estabilizantes; 6.2 Projeto e sintonia de estabilizadores:

abordagem classica.
1.

OBJETIVO GERAL
O aluno devera ser capaz de avaliar a estabilidade angular de um sistema elétrico de poténcia e realizar o
projeto de estabilizadores para o amortecimento de oscila¢cdes eletromecénicas em sistemas de poténcia,
sob a abordagem classica.
OBJETIVO ESPECIFICO

Analisar as caracteristicas dos modos de oscilagdo eletromecanicos de um sistema elétrico de poténcia e
propdr medidas de controle que possam melhorar o desempenho dindmico de tal sistema.




PROCEDIMENTOS DIDATICOS

Exemplo: A disciplina serd desenvolvida mediante aulas expositivo-dialogadas quando seréo
apresentados os conteddos curriculares teéricos. Serdo utilizados os seguintes recursos:
quadro de giz, notebook e projetor multimidia.

FORMAS DE AVALIACAO

A avaliacdo da disciplina sera feita através de trés trabalhos, os quais devem ser entregues ao longo do
semestre na forma de relatérios escritos. O exame final consiste na realizacdo de uma prova escrita.

BIBLIOGRAFIA BASICA (3 titulos)

KUNDUR, P. Power system stability and control. New York: McGraw-Hill, 1994.

ROGERS, G. J. Power system oscillations. Norwell, MA: Kluwer, 2000.

RAMOS, R. A;; ALBERTO, L. F. C.; BRETAS, N. G. Modelagem de maquinas sincronas aplicada ao
estudo de estabilidade de sistemas elétricos de poténcia. Publicacdo EESC, S&o Carlos, SP, 2000.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR (2 titulos)

BRETAS, N. G., e ALBERTO, L. F. C. Estabilidade transitéria em sistemas eletroenergéticos. Sao
Carlos: EESC/USP, 2000.
ANDERSON, P. M., e FOUAD, A. A. Power system control and stability. John Wiley & Sons, 1993.
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