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EMENTA

Introdugdo aos algoritmos de controle avangados e aplicagdes industriais. Fundamentos de identificagdo de
sistemas. Fundamentos de controle adaptativo. Fundamentos de controle inteligente. Controle nebuloso (fuzzy
control). Fundamentos de controle preditivo. Outras formas e avangos em sistemas de controle avangado.

PROGRAMA
1) Fundamentos de identificagdo de sistemas.
Métodos dos minimos quadrados em batelada e recursivo.
Métodos de identificagdo nao-lineares.

2) Fundamentos de controle adaptativo.
Controle digital no dominio Z.
Controle adaptativo auto-ajustavel (self-tuning) indireto e direto.

3) Fundamentos de controle inteligente (baseado em inteligéncia artificial).

4) Controle nebuloso (fuzzy control) e inteligente em geral.
Modelo linguistico do tipo Mamdani.

5) Fundamentos de controle preditivo baseado em modelo.
Controle preditivo GMV, MAC e DMC.

6) Outras formas e avangos em sistemas de controle avangado.

OBJETIVO GERAL

Proporcionar ao estudante a oportunidade de adquirir habilidades matematicas relacionadas a sistemas avangados
de controle de processos.

OBJETIVO ESPECIFICO

Analisar e projetar métodos de identificagdo de sistemas e controle avangado (adaptativo, inteligente e preditivo) de
processos.

PROCEDIMENTOS DIDATICOS

A disciplina sera desenvolvida mediante aulas expositivo-dialogadas quando serdo apresentados os
conteudos curriculares tedricos, e por meio de atividades individuais ou em equipes. Serao utilizados os
seguintes recursos: quadro de giz, notebook e projetor multimidia. Ambientes computacionais sugeridos
para a realizagédo de trabalhos computacionais: Matlab, Python e/ou R.




FORMAS DE AVALIAGAO

Estéo previstas listas de exercicios (atividades tedricas e/ou trabalho computacional em ambiente Matlab), enviadas
para o e-mail leandro.coelho@ufpr.br conforme prazos especificos em aula.
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