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FICHA2 - PLANO DE ENSINO

 

  
EMENTA 

Introdução aos Sistemas de controle realimentados, dinâmica de sistemas lineares invariantes no tempo,

resposta transitória, critério de Routh, especificações de desempenho, tipos de sistemas, projeto de

controladores PID, lugar das raízes, projeto usando compensador avanço / atraso, Análise no domínio da

frequência, margens de fase e ganho.

  
PROGRAMA 

Introdução; 

Sinais e Sistemas; 

Dinâmica de Sistemas Lineares com Realimentação; 

Sistemas de Controle com Realimentação; 

Projeto de Compensadores de Fase usando Lugar das Raízes; 

Projeto de Compensadores de Fase usando Resposta em Frequência. 

  
OBJETIVO GERAL 

O aluno deverá ser capaz de compreender a importância de sistemas de controle, realizar análise de

sistemas de controle em malha fechada e executar projeto de controladores em tempo contínuo.

  
OBJETIVOS ESPECÍFICOS 

O aluno deverá ser capaz realizar a análise de sistemas de controle em malha fechada, realizar o projeto

de controladores com estrutura PID, Avanço, Atraso, usando método do lugar das raízes, resposta em

frequência. Adicionalmente, aplicar modelos em espaço de estados no contexto de sistemas de controle.
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PROCEDIMENTOS DIDÁTICOS 
A disciplina será desenvolvida mediante aulas expositivas, solução de problemas, estudos de caso,

abordando os conteúdos curriculares teóricos. Serão utilizados os seguintes recursos: quadro, notebook,

projetor multimídia e softwares específicos.

As atividades (cronograma) da disciplina será conforme horário e calendário oficial da UFPR,

disponibilizados pela coordenação do curso de Engenharia Elétrica. A carga horária semanal de aulas é

de 4 horas/aula.

  
FORMAS DE AVALIACAO 

* Duas provas individuais realizadas em classe no meio, no final do semestre e uma atividade extra (em

equipe) relacionada com o tema de sistemas de controle, a ser realizada ao longo do semestre e entregue

ao final do semestre.

Neste caso, as provas terão peso 50%, 35% e a atividade extra terá peso 15%.

* A nota total define se o aluno precisa fazer ou não uma prova final, conforme regras da universidade.
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