Cadigo: TE849

Disciplina: : Teoria de Sistemas Lineares
Carga hordria: 60 horas.

Numero de Créditos: 04

Ementa:
Caracterizagao de sistemas dinamicos lineares. Revisdao de algebra linear. Andlise de

sistemas lineares: solugdes e realiza¢des. Propriedades de sistemas lineares: estabilidade,
controlabilidade e observabilidade. Projeto de controladores por realimentacdo de estados.
Modelagem e andlise de sistemas lineares com incertezas.
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