
Código: TE849

 Disciplina: : Teoria de Sistemas Lineares

Carga horária: 60 horas.

Número de Créditos: 04

Ementa:

Caracterização de sistemas dinâmicos lineares. Revisão de álgebra linear. Análise de 

sistemas lineares: soluções e realizações. Propriedades de sistemas lineares: estabilidade, 

controlabilidade e observabilidade. Projeto de controladores por realimentação de estados. 

Modelagem e análise de sistemas lineares com incertezas.
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